
VNORENÉ SYSTÉMY 
ŽIVOTNÝ CYKLUS  



VNORENÉ SYSTÉMY 
ČAS STRÁVENÝ VÝVOJOM 



VNORENÉ SYSTÉMY 
VÝBER PROCESORA 



VNORENÉ SYSTÉMY 
µPROCESSOR or µCONTROLLER ? 



VNORENÉ SYSTÉMY 

 



VNORENÉ SYSTÉMY 

 



VNORENÉ SYSTÉMY 
SPOĽAHLIVOSŤ A BEZPEČNOSŤ 

 

• BEZPEČNOSŤ SMEROM DNU (SAFETY) 

• BEZPEČNOSŤ SMEROM VON 

(SECURITY) 

• ENERGETIKA A ŤAŽKÝ PRIEMYSEL 

• MEDICÍNSKE SYSTÉMY 

• DOPRAVNÉ SYSTÉMY 



VNORENÉ SYSTÉMY 
DOPRAVNÝ SYSTÉM - VÝŤAH 

 

Floor requests 

Cabin requests 

Cabin motion 
signaling 

Cabin position 
signaling 

Cabin status 
signals 

Shaft status  
signals 

Engine temp. 
alarm 

BRAKE 

CEMG 

Cabin 

light 

CEPS 

ENG 

 

CONTROL UNIT ACTUATORS 

CSS SSS 

Request 
confirmations 



VÝŤAH 

 

SAFETY: 

– VSTUPY A VÝSTUPY SÚ GALVANICKY 

ODDELENÉ 

 



VÝŤAH 

SECURITY: 

– VSTUPY A VÝSTUPY SÚ GALVANICKY 
ODDELENÉ 

– 2 NEZÁVISLÉ BEZPEČNOSTNÉ OKRUHY 
(KABÍNA A ŠACHTA), ZAPOJENÉ V SÉRII 

– STOP TLAČIDLO PRIAMO V BO 

– KONCOVÝ VYPÍNAČ 

– ZDVOJENÉ VÝKONOVÉ SPÍNACIE PRVKY 

– BLOKOVANIE VZÁJOMNE SA 
VYLUČUJÚCICH  STÝKAČOV 



VÝŤAH 

PRIVOLÁVAČE (KABÍNA, PODLAŽIA): 

– SCHÉMA ZAPOJENIA 

– GALVANICKÉ ODDELENIE VSTUPU 

– GALVANICKÉ ODDELENIE VÝSTUPU 

– SPOLOČNÝ GPIO PIN ? 

 



VÝŤAH 

BEZPEČNOSTNÝ OKRUH KABÍNY: 

– STOP TLAČIDLO 

– KONTAKT ZACHYTÁVAČOV 

– LANOVÝ KONTAKT 

– PODLAHOVÝ SPÍNAČ A VNÚTORNÉ 

KABÍNOVÉ DVERE 

– DVEROVÉ DOTYKY VONKAJŠÍCH DVERÍ 



VÝŤAH 

BEZPEČNOSTNÝ OKRUH ŠACHTY: 

– DVEROVÉ UZÁVIERKY (DU): 

• ELEKTRICKÝ KONTAKT DU A MECHANICKÉ 

UZAMKNUTIE VONKAJŠÍCH DVERÍ 

– ODKLÁŇACÍ EMG S KRIVKOU: 

• AKTÍVNY IBA POČAS POHYBU KABÍNY 

• AK NIE JE AKTÍVNY, KRIVKA ROZOPNE 

KONTAKT DU A ODOMKNE VONK. DVERE 



VÝŤAH 
DVEROVÁ UZÁVIERKA (DU) 



VÝŤAH 
KRIVKA 



VÝŤAH 
ODKLÁŇACÍ EMG S KRIVKOU 



VÝŤAH 

ZAPOJENIE AKČNÝCH ČLENOV: 

– OVLÁDANIE ODKLÁŇACIEHO EMG, 

MOTORA A BRZDY – JS STÝKAČE 

– OVLÁDANIE SVETLA V KABÍNE – TRIAK 

– VŠETKY AKČNÉ ČLENY SÚ OVLÁDANÉ 

GALVANICKY ODDELENÝMI SIGNÁLMI 

ÚROVNE TTL 



VÝŤAH 

STÝKAČE: 

– SILOVÉ SPÍNACIE KONTAKTY A DÁTOVÉ 

SPÍNACIE/ROZPÍNACIE KONTAKTY 

– BLOKOVANIE VZÁJOMNE SA 

VYLUČUJÚCICH  STÝKAČOV 

– ZNÍŽENIE SPOTREBY STÝKAČA V 

ZOPNUTOM STAVE 

TRIAK NA OVLÁDANIE ŽIAROVKY 



VÝŤAH 
3-FÁZOVÝ STÝKAČ 



VÝŤAH 

MOTOR VÝŤAHU: 

– TROJFÁZOVÝ DVOJRÝCHLOSTNÝ MOTOR 

S ODDELENÝMI VINUTIAMI PRE VR A NR 

– SMER OTÁČANIA SA MENÍ ZMENOU 

PORADIA FÁZ 

– INTEGROVANÁ ELEKTROMECHANICKÁ 

BRZDA 



VÝŤAH 
3-F MOTOR S BRZDOU A KS 



VÝŤAH 

BEZPEČNOSTNÝ OKRUH ZABEZPEČÍ: 

– NAJPRV SA MUSIA MECHANICKY 

UZAMKNÚŤ DVERE A AŽ POTOM SA 

PRIPOJÍ NAPÄTIE K MOTORU A MOTOR 

SA ODBRZDÍ 

– PRI ROZPOJENÍ BEZP. OKRUHU SA 

ODPOJÍ NAPÄTIE OD MOTORA A MOTOR 

SA ZABRZDÍ 



VÝŤAH 

SNÍMANIE POLOHY KABÍNY V ŠACHTE: 

 

– HORNÁ A DOLNÁ KRAJNÁ POLOHA 

– POZÍCIA NA SPOMALENIE PRED 

ZASTAVENÍM V STANICI 

– POZÍCIA NA ZASTAVENIE V STANICI 



VÝŤAH 

STAVOVÉ SIGNÁLY Z KABÍNY: 

– SKRD, SKRH 

– MB1, MB2 

– DP, DPZK, DPK 

 

– STOP 

– CALL 



VÝŤAH 

PRINCIPIÁLNA POŽIADAVKA NA VS: 

 

– IZOLOVANÝ SYSTÉM ALEBO IOT ? 

 



VÝŤAH 

HW POŽIADAVKY NA VS 

 

– VÝBER PROCESORA 

– POČET VSTUPOV A VÝSTUPOV 

– ŠTANDARDNÉ ROZHRANIA ? 

– KAPACITA PAMÄTE ROM A RWM 

– RT SYSTÉM – KRITICKÉ SIGNÁLY BUDÚ 

OBSLUHOVANÉ POMOCOU PRERUŠENIA 

 

 



VÝŤAH 

SW POŽIADAVKY NA VS 

 

– OPERAČNÝ SYSTÉM S APLIKÁCIOU 

ALEBO FIRMVÉR BEZ OS ? 

– VÝVOJOVÉ PROSTREDIE 



VÝŤAH 

• ZÁKLADNÁ ŠPECIFIKÁCIA ČINNOSTI: 

 

– VŠETKY VOĽBY Z KABÍNY A Z PODLAŽÍ 

MUSIA BYŤ ZAZNAMENANÉ A 

OBSLÚŽENÉ 

– VOĽBY Z KABÍNY MAJÚ PREDNOSŤ - AK 

JE NIEKTO V KABÍNE, KABÍNA SA POHNE 

AŽ PO ZADANÍ VOĽBY Z KABÍNY 



VÝŤAH 

• OBSLUHA POŽIADAVIEK: 

 

– VOĽBA Z KABÍNY ALEBO Z PODLAŽIA SA 

RUŠÍ PO JEJ OBSLÚŽENÍ – KABÍNA 

ZASTANE NA PRÍSLUŠNOM PODLAŽÍ 

– PO VYPRÁZDNENÍ KABÍNY SA 

NEOBSLÚŽENÉ VOĽBY Z KABÍNY ZRUŠIA 

 



VÝŤAH 

• ROZBEH A ZASTAVENIE KABÍNY: 

– KABÍNA SA ROZBIEHA VYSOKOU 

RÝCHLOSŤOU A ZASTAVUJE NÍZKOU 

RÝCHLOSŤOU 

– KABÍNA SA MÔŽE ROZBEHNÚŤ, AK JE 

PRÁZDNA, ZAŤAŽENÁ, PLNE ZAŤAŽENÁ 

– PREŤAŽENÁ KABÍNA SA NEROZBEHNE 

– AK SA ZISTÍ PREŤAŽENIE AŹ POČAS 

POHYBU, KABÍNA PREJDE NÍZKOU 

RÝCHLOSŤOU DO NAJBLIŽŠEJ STANICE 



VÝŤAH 

 

• INICIALIZÁCIA SYSTÉMU: 

– KABÍNA SA PRESUNIE NÍZKOU 

RÝCHLOSŤOU DO SYNCHRONIZAČNEJ 

POLOHY A SYSTÉM AŽ POTOM ZAČNE 

PRIJÍMAŤ VOĽBY A POŽIADAVKY 

 



VÝŤAH 

 

• TYPICKÉ ALGORITMY RIADENIA: 

 

– RIADENIE BEZ ZBERU NA PODLAŽIACH 

– RIADENIE SO ZBEROM 

– PRIORITNÉ PODLAŽIE 



VÝŤAH 

• ALGORITMUS RIADENIA BEZ ZBERU: 

– ZÁPIS POMOCOU FSM 


